OFERTA ZATRUDNIENIA  w  ŚRODOWISKOWYM LABORATORIUM CIEZKICH JONÓW UW
 

Potrzebny jest student/doktorant,ew. post- doc szukający pracy fizyk, mechatronik lub mechanik precyzyjny z umiejętnością programowania - w szczególności sterowników urządzeń.
Wymagana jest także znajomość podstaw fizyki (co to jest pole magnetyczne, sonda NMR, Halla, indukcja w poruszającej się w polu cewce itp), mechaniki (wytrzymałość materiałów tolerancje wykonania), i automatyki (zależności między współpracującymi urządzeniami, reakcja na błędy, nieprzewidziane zachowanie, sprzężenia zwrotne).  Dobrze byłaby widziana znajomość, choćby pobieżna, systemu Labview. Po jednorocznej praktyce możliwość stałego zatrudnienia w przypadku osoby, spełnia-jącej oczekiwania Laboratorium. Osoba do kontaktu w Laboratorium: Przemysław Gmaj   p.gmaj@slcj.uw.edu.pl
tel. 22 5546 326  
 

 W pierwszym etapie pracy budowany będzie system do pomiaru pola magnetycznego  cyklotronu składający się  z elementów  mechanicznych, przyrządów pomiarowych i ich automatycznego sterowania.

Bazą systemu będzie poruszająca się radialnie cewka (search coil) której napięcie scałkowane w integratorze da obraz pola magnetycznego wzdłuż promienia.

Następnie sztanga będzie obracana za pomocą t.zw. stołu obrotowego (dokł. 0,001 deg) i wykonywany następny radialny pomiar. Tak powstaje pojedyńcza mapa pola.

Jest to pomiar zmian pola, a nie jego wartości bezwzględnej, więc system musi mieć możliwość pomiaru pola odniesienia (sondą NMR albo dokładnym Teslametrem) przed i po wykonaniu mapy.

Map trzeba będzie wykonać około 30, więc system musi być bardzo szybki (max. 1h na mapę) i stąd wybór search coil zamiast 90 sond pola, z których każda musiałaby być niezależnie kalibrowana.

Przewody prowadzące sygnał z cewki muszą być odporne na indukujące się w nich napięcie zakłócające oraz dostatecznie elastyczne (tysiące zgięć).

Geometria i sposób wykonania cewki musi kompensować błąd przestrzenny i zmiany temperatury.

 

To zgrubsza cechy systemu. Musi on być sterowany automatycznie i monitorować stale stan urządzeń. Sygnał z integratora może być od razu przeliczany na pole względne.

Urządzenia do sterowania to: 

stół obrotowy, 

napęd wózka z cewką, 

integrator, 

skalująca sonda Halla lub NMR (ten ostatni wymaga miejsca z dostatecznie jednorodnym polem by mógł zadziałać)

ewentualnie pneumatyka lub elektryka wsuwania sondy skalującej (to można robić też ręcznie). Jej stałe umieszczenie w płaszczyźnie medialnej kolidowałoby z ruchem sztangi.

 

Wszystkie sterowania za pośrednictwem portów RS232 lub GPIB.

 

